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安徽智能电机驱动器

生成日期: 2025-10-25

步进电机是将电脉冲信号转变为角位移或线位移的开环控制元步进电机件，通过控制施加在电机线圈上的
电脉冲顺序、频率和数量，可以实现对步进电机的转向、速度和旋转角度的控制。配合以直线运动执行机构或
齿轮箱装置，更可以实现更加复杂、精密的线性运动控制要求。步进电机一般由前后端盖、轴承、中心轴、转
子铁芯、定子铁芯、定子组件、波纹垫圈、螺钉等部分构成，步进电机也叫步进器，它利用电磁学原理，将电
能转换为机械能，是由缠绕在电机定子齿槽上的线圈驱动的。通常情况下，一根绕成圈状的金属丝叫做螺线管，
而在电机中，绕在定子齿槽上的金属丝则叫做绕组、线圈、或相。江苏万泰电机有限公司是一家专业提供
电机的公司，期待您的光临！安徽智能电机驱动器

步进电机驱动器根据外来的控制脉冲和方向信号，通过其内部的逻辑电路，控制步进电机的绕组以一定的
时序正向或反向通电， 使得电机正向/反向旋转，或者锁定。  以1.8度两相步进电机为例：当两相绕组都通
电励磁时，电机输出轴将静止并锁定位置。在额定电流下使电机保持锁定的最大力矩为保持力矩。如果其中一
相绕组的电流发生了变向，则电机将顺着一个既定方向旋转一步（1.8度）。同理，如果是另外一项绕组的电流
发生了变向，则电机将顺着与前者相反的方向旋转一步（1.8度）。当通过线圈绕组的电流按顺序依次变向励磁
时，则电 机会顺着既定的方向实现连续旋转步进，运行精度非常高。对于 1.8度两相步进电机旋转一周需200
步。安徽智能电机驱动器江苏万泰电机有限公司为您提供 电机，有想法可以来我司咨询！

直线步进电机与其他控制电动机的区别在于，它接收数字控制信号（电脉冲信号）并将其转换为相应的角
位移或线性位移。它本身就是完成数字模式转换的执行元件。并可以进行开环位置控制，输入脉冲信号以获得
指定的位置增量。与传统的直流控制系统相比，这种所谓的增量位置控制系统的成本降低，并且几乎不需要进
行系统调整。直线步进电机的角位移严格与输入脉冲数成正比，并且与时间脉冲同步。因此，只要控制电动机
绕组的脉冲数，频率和相序，就可以获得所需的旋转角度，速度和方向。

子齿或爪极由在定子线圈里流过的电流产生不同极性的磁场。若两个定子段里的转子磁化状态是对齐的，
则两段里的定子齿将错开l／4齿距。观看A段里转子磁极和定子齿的位置关系。因为B段里的定子齿相对A段里的
齿错开l／4齿距，故转子将在同一方向进一步受到驱动。比如当电机的转子为永磁体，电流流过定子绕组时，定
子绕组会产生一矢量磁场。磁场就会带动转子旋转一个角度，使得转子的一对磁场方向与定子的磁场方向一致。
当定子的矢量磁场旋转一个角度。江苏万泰电机有限公司是一家专业提供 电机的公司，有想法的可以来电咨询！

性能：a.控制精度：步进电机的相数和拍数越多，它的精确度就越高。b.低频特性：步进电机在低速时易出
现低频振动现象，当它工作在低速时一般采用阻尼技术或细分技术来克服低频振动现象。c.矩频特性：步进电机
输出力矩随转速的升高而下降，高速时会急剧下降。d.过载能力：步进电机不具备过载能力。e.运行性能：步进
电机的控制为开环控制，启动频率过高或负载过大易丢步或堵转的现象，停止时转速过高易出现过冲现象。f.速
度响应性能：步进电机从静止加速到工作转速需要上百毫秒。江苏万泰电机有限公司是一家专业提供
电机的公司，有想法的可以来电咨询！安徽智能电机驱动器

江苏万泰电机有限公司致力于提供 电机，欢迎新老客户来电！安徽智能电机驱动器

随着物联网（IoT：InternetofThings）的普及，各种各样的机器人可以通过无线网络进行远程控制。另外，



第 2 页 / 共 2 页

在市场有望扩大的机器人产业中，需要从利用机器人单体的作业发展为与多个机器人协作的工作。然而，当尝
试通过无线网络对需要高精度实时控制的机器人进行远程协调控制时，由于来自机器人的数据和控制指令因通
信延迟而不能及时到达，因此无法实现精确的协调控制。作为与NEC的一项开放式创新，万泰电机通过将该公
司持有的无线通信技术与日本电产的马达同步技术相融合，实现了实时的、高精度的机器人协调控制。安徽智
能电机驱动器

江苏万泰电机有限公司位于博洋路18号，交通便利，环境优美，是一家生产型企业。公司是一家有限责任
公司（自然）企业，以诚信务实的创业精神、专业的管理团队、踏实的职工队伍，努力为广大用户提供***的产
品。公司业务涵盖步进电机，步进电机驱动器，模组，3D打印机，价格合理，品质有保证，深受广大客户的欢
迎。江苏万泰电机有限以创造***产品及服务的理念，打造高指标的服务，引导行业的发展。


